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Neighboring tracks which are incident on a PD array
Fig. 6
Recorded data tracks which are incident on a PD array at the different time
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Diffraction efficiency of recorded data image under angle servo 
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이 논 문 에 서 는 홀 로 그 래 픽 스 토 리 지 에 서 발 생 하 는 틸 트 에 러 의 양 을 감 지 하 기 위 한 각 에 러 신 호 를 얻 는 방 법 을 제 안 하 고 각 보 상 기 법 을 제 안 하 였 다 . 제 안 된 각 보 상 기 법 은 매 우 민 감 한 Bragg 각 오 차 를 ±0.002° 내 에 서 벗 어 나 지 않 고 동 작 하 는 것 을 확 인 할 수 있 었 다 . 후기 후기 후기 후기 이 논 문 은 2010 년 도 정 부 (교육과학기술부)의 재 원 으 로 한 국 연 구 재 단 의 기 초 연 구 사 업 지 원 을 받 아 수 행 된 것 임
